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1) Paraméterezett sima görbék, regularitás, sebességvektor és -függvény, érintőegyenes

2) Rektifikálhatóság, ı́vhossz

3) Átparaméterezés, ı́vhossz szerinti (természetes) paraméterezés

4) Érintő egységvektormező, görbületi függvény, a görbület invarianciája átparaméterezésre
és egybevágosági transzformációra

5) A görbület mértani jelentése

6) Görbe pontbeli Frenet-bázisa, simuló-, normál- és rektifikálóśıkja

7) Görbe pontbeli simulóköre, görbületi középpontja

8) Egyszerű görbéıv, egyszerű zárt görbe

9) Valódi görbék, ḱısérő Frenet-bázis, Frenet-képletek

10) Valódi görbe torziója, a torzió invarianciája és mértani jelentése

11) A görbeelmélet alaptétele

12) Śıkgörbe előjeles görbülete, Frenet-képletek, görbületi középpont

13) Sima elemi felület, reguláris paraméterezés, felületi görbék, paramétervonalak

14) Elemi felület paraméterezése kétváltozós függvény gráfjaként

15) Elemi felület pontbeli érintőśıkja, normális egységvektormező

16) Sima felületek a térben, implicit megadás, reguláris érték

17) Implicit módon megadott felület pontbeli érintőśıkja

18) Sima felület első alapformája, paraméterezett felület első főmennyiségei

19) Elemi felület felsźıne, a felsźın paraméterezéstől való függetlensége

20) Az euklideszi axiómarendszer alapfogalmai, abszolút geometria, Legendre szögtételei

21) A hiperbolikus geometria alapvetése, elpattanó egyenesek, hiperciklusok

22) A hiperbolikus geometria modelljei


